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SCHEDE DI PROGRAMMAZIONE EDUCATIVO - DIDATTICA


	DOCENTE: ing. Carmine Novellino ,

Giovanni Marchese
	MATERIA: Tecnologie meccaniche ed applicazioni

	A.S. 2016  -2017
	CLASSE   IV FORMDROPDOWN 
    MMT FORMDROPDOWN 
   

	1. SITUAZIONE DI PARTENZA 

	Livello della classe
	Comportamento
	N.° ALLIEVI   Osservazioni :

	 FORMCHECKBOX 
 Medio-alto

 FORMCHECKBOX 
 Medio

 FORMCHECKBOX 
 Medio-basso

 FORMCHECKBOX 
 Basso


 
	 FORMCHECKBOX 
 Vivace

 FORMCHECKBOX 
  Tranquillo

 FORMCHECKBOX 
 Passivo

 FORMCHECKBOX 
 Problematico
	14


	Strumenti utilizzati per l’analisi

 FORMCHECKBOX 

test d’ingresso


osservazione


verifiche alla lavagna


questionari

dialogo

Altro ______
2. COMPETENZE

	MODULO 1: Forze e moti OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - saper individuare gli effetti di forze e momenti sugli organi meccanici e riconoscere le cause che contribuiscono all’usura, fatica e rottura degli stessi; - individuare i componenti che costituiscono il sistema; - utilizzare correttamente strumenti di misura, controllo e diagnosi. 

MODULO 2: Le macchine semplici e la resistenza dei materiali OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - valutare e definire i sistemi di carico e il vantaggio delle macchine semplici; - individuare gli effetti di forze e momenti sugli organi meccanici e riconoscere le cause che contribuiscono all’usura, alla fatica e alla rottura degli stessi; - individuare i componenti che costituiscono il sistema e i vari materiali impiegati; - analizzare il valore, i limiti e i rischi delle varie soluzioni tecniche con particolare attenzione alla sicurezza nei luoghi di vita e di lavoro. 

MODULO 3: Componenti meccanici OBIETTIVI: - effettuare il dimensionamento degli alberi di trasmissione e i loro perni; - scegliere i cuscinetti e valutarne la durata; - scegliere i supporti più adatti a sostenere alberi rotanti; - individuare le parti che necessitano di lubrificazione; - scegliere le guarnizioni e le tenute adatte; - scegliere i componenti funzionali ai compiti assegnati, gestirne il montaggio e la manutenzione. 

MODULO 4 – Trasmissioni del moto OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - dimensionare le cinghie in base alle esigenze funzionali; - realizzare trasmissioni con l’uso di cinghie, funi e catene; - dimensionare e disegnare ruote dentate; - scegliere i componenti funzionali ai compiti assegnati, gestirne il montaggio e la manutenzione. 

MODULO 5 – Lavorazioni meccaniche OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - individuare la successione logica delle operazioni per realizzare il ciclo di fabbricazione di un prodotto finito; - individuare le macchine utensili per effettuare spianature, contorniture e scanalature; - scegliere i parametri di lavorazione - scegliere gli utensili - interpretare i cicli di fabbricazione - utilizzare, attraverso la conoscenza e l’applicazione della normativa sulla sicurezza, strumenti e tecnologie specifiche 

MODULO 6 – Pneumatica e oleodinamica OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - leggere e interpretare schemi di circuiti pneumatici, pneumatici e oleodinamici, a logica cablata e programmata; - individuare i problemi di automazione di media difficoltà, scegliere la tecnologia risolutiva e realizzare gli schemi e i relativi circuiti; - comprendere, analizzare e interpretare schemi di impianto 

MODULO 7 – Termodinamica OBIETTIVI: Acquisire la capacità di: - valutare e descrivere il tipo di trasformazione energetica; - eseguire calcoli sul riscaldamento dei corpi; - interpretare correttamente i cicli termici; - gestire le esigenze del committente, reperire le risorse tecniche e tecnologiche per offrire servizi efficaci ed economicamente correlati alle richieste 

	CONOSCENZE 

	3. ABILITA'

	Modulo 
Individuare le sollecitazioni semplici agenti, la eventuale loro compresenza e le sezioni ove le stesse assumono valori significativi per il dimensionamento • Dimensionare e verificare le sezioni maggiormente sollecitate • Utilizzare manuali tecnici per la scelta di eventuale componentistica che soddisfi i requisiti precedentemente determinati

Scegliere la MUT in funzione della lavorazione -Scegliere i parametri di taglio e l’eventuale attrezzatura per eseguire le lavorazioni; Individuare la sequenza delle varie fasi e lavorazioni anche in funzione dell’utilizzo di diverse MUT; Verificare il rispetto delle misure e delle tolleranze

Individuare le caratteristiche fondamentali per la funzionalità del pezzo meccanico; Individuare il tipo di trattamento (rivestimento o trattamento termico) atto a conseguire i risultati di miglioramento richiesti; Scegliere da opportuni grafici le modalità esecutive; Individuare la strategia per ridurre le deformazioni ed eventualmente prevedere le modalità per eliminarle. Saper leggere ed interpretare l’eventuale trattamento indicato sui disegni esecutivi lasciando, se del caso, un opportuno sovrametallo durante la fase di lavorazione

	4. CONTENUTI  (i contenuti essenziali sono esplicitati nelle programmazioni di dipartimento)

	CONTENUTI DISCIPLINARI TECNOLOGIE MECCANICHE E APPLICAZIONI 

Unità 1: Equilibrio statico e macchine semplici . Definizioni sistemi di unità di misura, unità fondamentali e derivate, unità di misura forza, lavoro, energia, coppia, potenza pressione . Forze e momenti, scalari e vettori, composizione analitica di due o più forze nel piano, momento di una forza rispetto ad un punto, teorema di Varignon, coppia di forze nel piano. Equilibrio di un corpo rigido, vincoli, forze esterne, carichi e reazioni, strutture labili, isostatiche, iperstatiche, determinazione delle reazioni vincolari. La leva, leve di primo secondo e terzo genere . Carrucola fissa e mobile, paranco . Verricello e argano. Definizione e determinazione di baricentri, momenti d’inerzia per sezioni di strutture più comuni 
Unità 2: Sollecitazioni semplici. Sollecitazione e deformazione, definizioni. Definizione e determinazione di moduli di resistenza a flessione e a torsione per le sezioni di strutture più comuni . Sollecitazioni semplici, trazione, compressione, flessione, taglio, torsione, legge di Hooke, modulo di elasticità di Young, grafico carichi-allungamenti, definizione fase elastica elastoplastica-plastica. Determinazione dei diagrammi di sollecitazioni interne di flessione e taglio per travi isostatiche e diagrammi di sollecitazioni interne di torsione per alberi  
Unità 3: Sollecitazioni composte e criteri di resistenza dei materiali. Flessione e taglio nelle travi inflesse, flessione e torsione negli alberi di trasmissione, determinazione delle sollecitazioni composte con la formula di Von Mises. Criteri di resistenza dei materiali, sollecitazioni statiche, dinamiche e a fatica, coefficiente di sicurezza statico e dinamico, determinazione delle tensioni ammissibili. Calcolo e verifica applicato a semplici organi meccanici 
Unità 4: Alberi, perni e bronzine. Alberi e assi orizzontali e verticali definizioni, applicazioni, norme di proporzionamento e di rappresentazione grafica, assi alberi con spallamenti retti, conicità e raccordi, gole di scarico, sedi per anelli di arresto, materiali per costruzione. Perni di estremità e intermedi, dimensionamento, verifica a pressione specifica e a riscaldamento, metodi di lubrificazione e raffreddamento a olio forzata. Supporti per alberi, generalità, tipologie di supporti, dispositivi di lubrificazione. Bronzine definizioni e tipologie, caratteristiche e applicazioni, materiali 
Unità 5: Cuscinetti volventi, guarnizioni e tenute. Cuscinetti volventi generalità, classificazione dal punto di vista cinematico, strutturale e dimensionale, cuscinetti rigidi a sfere, a rulli orientabili, a rulli conici, a sfere a contatto obliquo, a rullini, designazione. Norme di applicazione e montaggio dei cuscinetti volventi, tolleranze dimensionali e geometriche, criteri di scelta in funzione dei carichi e applicazione, procedure di lubrificazione a grasso e a olio. Norme di proporzionamento dei cuscinetti volventi, capacità di carico statico e dinamico, calcolo dei cuscinetti sollecitati dinamicamente con le formule di durata. Cuscinetti volventi lineari, manicotti a sfere, slitte per movimenti assiali lineari. Principali guarnizioni tipologie utilizzate, caratteristiche e applicazioni 
Unità 6: Tolleranze dimensionali e qualità. Grado di precisione, campo di tolleranza e scostamenti. Le tolleranze negli accoppiamenti. Il grado di precisione e gli scostamenti nel Sistema ISO. La rugosità. Il Sistema Qualità, le norme ISO 9000 e la loro evoluzione storica 
Unità 7: Laboratorio tecnologico. Sviluppo di cicli di fabbricazione di particolari meccanici, perni, alberi partendo dal disegno costruttivo. Lavorazione al tornio parallelo del particolare meccanico con il disegno e il ciclo di fabbricazione compilato 

	5. METODI

	 FORMCHECKBOX 
 Lezione frontale

 FORMCHECKBOX 
 Lavori di gruppo

 FORMCHECKBOX 
 eterogenei al loro interno


 FORMCHECKBOX 
 per fasce di livello


 FORMCHECKBOX 
 altro

 FORMCHECKBOX 
 Altro

	6. STRUMENTI

	 FORMCHECKBOX 
 Libro di testo





 FORMCHECKBOX 
 Sussidi audiovisivi

 FORMCHECKBOX 
 Testi didattici di supporto




 FORMCHECKBOX 
 film

 FORMCHECKBOX 
 Stampa specialistica





 FORMCHECKBOX 
 documentario

 FORMCHECKBOX 
 Scheda predisposta dall’insegnante


 FORMCHECKBOX 
 filmato didattico

 FORMCHECKBOX 
 Computer






 FORMCHECKBOX 
  altro

 FORMCHECKBOX 
 Uscite sul territorio

 FORMCHECKBOX 
 Altro

	Attività di recupero e sostegno

	Attività di recupero attivata ogni trimestre

	7. VERIFICA E VALUTAZIONE

	Verifiche scritte


 FORMCHECKBOX 
 Quesiti (Q)


 FORMCHECKBOX 
 Vero/falso (V/F)


 FORMCHECKBOX 
 Scelta multipla (SM)


 FORMCHECKBOX 
 Completamento (C)


 FORMCHECKBOX 
 Libero (L)

           FORMCHECKBOX 
 Altro

 Verifiche orali


 FORMCHECKBOX 
 Interrogazione (I1)


 FORMCHECKBOX 
 Intervento (I2)


 FORMCHECKBOX 
 Dialogo (D1)


 FORMCHECKBOX 
 Discussione (D2)


 FORMCHECKBOX 
 Ascolto (A)


 FORMCHECKBOX 
 Altro

 Periodo: Verifiche in itinere e dopo ogni modulo.                                                                                                         

	Criteri di valutazione

	Secondo criteri condivisi con dipartimento

	

	          

	ATTIVITA’ AGGIUNTIVE E PROGETTI

	

	

	Durata corso
(5 ore settimanali programmate su 30 settimane annuali – 2 ore di compresenza alla settimana)
MATERIALI DIDATTICI: Testo in adozione: Tecnologie meccaniche e applicazioni L.CALLIGARIS-S.FAVA-C.TOMASELLO-A.PIVETTA Volume 2 ed. HOEPLI
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